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Schritt 1: Planung des eigenen Pappbot — Chassis
Einzige Vorgabe: Einheitliche Motor-, Batterie-, und Calliopehalterung.

Schritt 2: Motoren, Rader, Batterieboxen
und Calliope befestigen. Alle Teile sind
herausnehmbar und deshalb weiter verwendbar.

Hilfestellung: Bauplan fur ein Chassis mit genauen MalSangaben.

Schritt 3: Kiinstlerische Gestaltung, freie, individuelle Materialauswahl.

Schritt 4: Coding des Calliope. Hilfestellung:
Arbeitskartchen, Motorblock mit zwei Motoren.

Messen, Geometrie, Berechnung der Bodenfreiheit...
Programmierung des Calliope, Steuerung des Pappbot

Stromkreis, Programmierung von Schall- oder Lichtempfindlichkeit

Abhangigkeit der Geschwindigkeit und Kurvenfahrt durch RadgroRRe
bzw. Umdrehung, Verbindung von verschiedenen Materialien




