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Schritt 1: Planung des eigenen Pappbot – Chassis 
Einzige Vorgabe: Einheitliche Motor-, Batterie-, und Calliopehalterung. 

Schritt 2: Motoren, Räder, Batterieboxen 
und Calliope befestigen. Alle Teile sind 
herausnehmbar und deshalb weiter verwendbar.
Hilfestellung: Bauplan für ein Chassis mit genauen Maßangaben. 

Schritt 3: Künstlerische Gestaltung, freie, individuelle Materialauswahl. 

Schritt 4: Coding des Calliope. Hilfestellung: 
Arbeitskärtchen, Motorblock mit zwei Motoren. 

o Sehr günstige Alternative (3-4 € ohne Calliope) gegenüber fertigen Robotic-Sets.
o Einfach zu beschaffendes Material.
o Anregung zu eigenen, weiterführenden Projekten zu Hause.
o Individuelle Lösungs- und Gestaltungsmöglichkeiten, großer emotionaler Bezug zum eigenen Pappbot. 

Dadurch hohe Motivation. Verbindung von Ästhetik/Design und Technik.
o Großer Anteil interessierter Mädchen.
o Förderung handwerklicher Fertigkeiten: Planen, Messen, Umgang Werkzeugen wie mit Cutter, Schere, 

Zange, Säge, Heißklebepistole, Lötkolben.
o Individuelle Lösung technischer Probleme ohne vorgefertigter Bausteine: Radgröße und Schwerpunkt 

wählen, Bodenfreiheit berücksichtigen, Calliopeanbringung…
o Erste Erfahrung des Codings mit hohem praktischen Anteil.
o Möglichkeit zum jahrgangsübergreifenden Arbeiten: 3D-Drucker-AG fertigt Radhalter an. 
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Messen, Geometrie, Berechnung der Bodenfreiheit… 

Programmierung des Calliope, Steuerung des Pappbot

Stromkreis, Programmierung von Schall- oder Lichtempfindlichkeit

Abhängigkeit der Geschwindigkeit und Kurvenfahrt durch Radgröße
bzw. Umdrehung, Verbindung von verschiedenen Materialien


